
选用结束

 确定电动传动装置

 确认电动传动装置的尺寸和搬运质量

 确认定位时间

 确认负载惯性力矩

 确认运行条件

选择使用电动传动装置的型号。

选用满足期望条件大小的电动传动装置。
型· 号
工作台高· 
搬· 运质量
冲程· 
推力· 
压推· 力

根据“定位距离−定位时间”图表，确认是否满足定位时间。
电动滑台时，根据图表计算出的定位时间乘以使用冲程的定
位时间系数，所得出的数值为定位时间的参考值。

根据“定位距离−运行速度”、“定位距离−加速度”图表  确
认满足条件的运行速度和加速度。
EAS系列→106～110页
EAC系列→111～122页

结合 求得的加速度条件，确认作用于电动滑台及电动缸
（仅限带轴导轨）的动态容许惯性力矩在规格值以内。
计算负载惯性力矩→104页

例）定位距离300mm的情况下，确认其定位时
间及运行所需的运行速度和加速度。

定位 ● 距离―定位时间（水平）

定位 ● 距离―运行速度（水平）

定位 ● 距离―加速度（水平）

电动传动装置的选用流程如下

电动滑台
EAS系列

电动缸
EAC系列
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选用计算
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计■ 算负载惯性力矩
在用电动滑台及电动缸（仅限带轴导轨）搬运工作物时，若工作物的重心偏离工作台，负载惯性力矩会对直线导轨发生作用。根据偏移位置，作
用方向分别向垂直方向（MP）、水平方向（MY）和滚动方向（MR）作用。

电动滑台的负载惯性力矩 ●

垂直方向（MP） 水平方向（MY） 滚动方向（MR）

支点 导块

（滑台底面、工作台中心） （工作台中心）

支点

（滑台底面、工作台中心）

支点 导块

电动缸 ● （仅限带轴导轨）的负载惯性力矩

垂直方向（MP） 水平方向（MY） 滚动方向（MR）

支点

直线衬套中心线

支点

支点

选用的电动传动装置即使满足搬运质量、定位时间的条件，但如果工作物的重心位置超出工作台中心，就会因为负载惯性力矩而缩短其运行寿
命。因此有必要计算负载惯性力矩，并确认其是否在规格值范围内。请确认静止状态时作用的惯性力矩为静态容许惯性力矩，工作中作用的惯性
力矩为动态容许惯性力矩。

从工作物、负载的施力点求出施加给电动滑台及电动缸（仅限带轴导轨）的负载惯性力矩，确认并未超过静态容许惯性力矩和动态容许惯性力矩，
并且强度也足够。

Z轴

X轴 G：工作物的重心位置

Z轴

Y轴

m ：工作物的质量（kg）
g ：重力加速度 9.807（m/s2）
a ：加速度（m/s2）
h ：电动滑台的工作台高度（m）

LX：X轴方向伸出距离（m）
LY：Y轴方向伸出距离（m）
LZ：Z轴方向伸出距离（m）

ΔMP：垂直方向的负载惯性力矩（N·m）
ΔMY：水平方向的负载惯性力矩（N·m）
ΔMR：滚动方向的负载惯性力矩（N·m）
MP：垂直方向的容许惯性力矩（N·m）
MY：水平方向的容许惯性力矩（N·m）
MR：滚动方向的容许惯性力矩（N·m）

LZ
h

LX

G

LY

G

负载惯性力矩 ● 判断公式：

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

+
｜ΔMR｜

 1
MP MY MR

伸出范围的工作物为复数时需用各工作物惯性力矩的和来判定。

工作物为复 ● 数（n个）时

｜ΔMP1 + ΔMP2 +··· ΔMPn｜
+
｜ΔMY1 + ΔMY2 +··· ΔMYn｜

+
｜ΔMR1 + ΔMR2 +··· ΔMRn｜

 1
MP MY MR
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静 ● 态容许惯性力矩作用的考虑点
电动滑台及电动缸（仅限带轴导轨）停止状态下，负载惯性力矩作用时确认静态惯性力矩，并与静态容许惯性力矩或最大负载惯性力矩对比。

水
平

无惯性力矩

ΔMR=m·g·LY
｜ΔMR｜

 1
MR

工作物重心工作物重心

滚动方向（MR）

工作物重心

ΔMP=m·g·LX
｜ΔMP｜

 1
MP

工作物重心 垂直方向（MP）

垂
直

ΔMP=m·g·（LZ+h）

｜ΔMP｜
 1

MP工作物重心

垂直方向（MP）

ΔMP=m·g·（LZ+h）
ΔMY=m·g·LY

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

 1
MP MY

工作物重心

垂直方向（MP）水平方向水平方向
（MY）
水平方向
（MY）

ΔMP=m·g·（LZ+h）

｜ΔMP｜
 1

MP

工作物重心

垂直方向（MP）

壁
挂

ΔMR=m·g·（LZ+h）

｜ΔMR｜
 1

MR

滚动方向（MR）

工作物重心

ΔMR=m·g·（LZ+h）

｜ΔMR｜
 1

MR

工作物重心

滚动方向（MR）

ΔMY=m·g·LX

ΔMR=m·g·（LZ+h）

｜ΔMY｜
+
｜ΔMR｜

 1
MY MR

工作物重心

滚动方向（MR）

水平方向（水平方向（MY）水平方向（MY）

动态容许惯性力矩 ● 作用的考虑点
电动滑台及电动缸（仅限带轴导轨）工作状态下负载惯性力矩作用时，考虑加速度，确认不超过动态惯性力矩，并与动态容许惯性力矩或最大负
载惯性力矩对比。

水
平 ΔMP=m·a·（LZ+h）

｜ΔMP｜
 1

MP

垂直方向（MP）

加速度a［m/s2］

工作物重心

ΔMP=m·a·（LZ+h）
ΔMY=m·a·LY

ΔMR=m·g·LY

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

+
｜ΔMR｜

 1
MP MY MR

垂直方向（MP）

滚动方向（MR）

水平方向（MY）

加速度a［m/s2］工作物重心工作物重心工作物重心

ΔMP=m·g·LX

 +m·a·（LZ+h）

｜ΔMP｜
 1

MP

垂直方向（MP）
工作物重心

加速度a［m/s2］

垂
直

ΔMP=m·g·（LZ+h）
 +m·a·（LZ+h）

｜ΔMP｜
 1

MP

工作物重心

垂直方向（MP）

加速度
a［m/s2］

ΔMP=m·g·（LZ+h）
 +m·a·（LZ+h）
ΔMY=m·g·LY

+m·a·LY

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

 1
MP MY

工作物重心 垂直方向
（MP）

加速度
a［m/s2］

水平方向水平方向
（MY）
水平方向
（MY）

ΔMP=m·g·（LZ+h）
 +m·a·（LZ+h）

｜ΔMP｜
 1

MP

工作物重心

垂直方向（MP）

加速度
a［m/s2］

壁
挂

ΔMP=m·a·（LZ+h）
ΔMR=m·g·（LZ+h）

｜ΔMP｜
+
｜ΔMR｜

 1
MP MR

垂直方向（MP）

加速度a［m/s2］

滚动方向（MR）

工作物重心 ΔMP=m·a·（LZ+h）
ΔMY=m·a·LY

ΔMR=m·g·（LZ+h）

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

+
｜ΔMR｜

 1
MP MY MR

工作物重心

垂直方向（MP）

加速度a［m/s2］

滚动方向
（MR）

水平方向水平方向
（MY）
水平方向
（MY）

ΔMP=m·a·（LZ+h）
ΔMY=m·g·LX

ΔMR=m·g·（LZ+h）

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

+
｜ΔMR｜

 1
MP MY MR

工作物重心
垂直方向（MP）

加速度a［m/s2］

滚动方向
（MR）

水平方向水平方向
（MY）
水平方向
（MY）

电动滑台及电动缸（仅限带轴导轨）的直线导轨部位预测使用寿命已设计成各系列的使用寿命基准值。但是，上述求得的静态及动态容许惯性力
矩或最大负载惯性力矩的负载惯性力矩的负载率大于1时，预测使用寿命将缩减。可按下述计算方式确认其与预测使用寿命的差距。

预测使用寿命（km）=5000km✽× 1 3

｜ΔMP｜
+
｜ΔMY｜

+
｜ΔMR｜

MP MY MR

5000km ✽ 为导轨部件的预测使用寿命。
包括滚珠螺杆、轴承在内，产品的预测使用寿命分别为，导程6mm时3000km、导程12mm为5000km。
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典型■ 条件下的运行数据

EAS4 ● ：直线型/折返型 AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAS4 ● ：直线型 AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动滑台的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAS4 ● ：折返型 AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAS4 ● ：直线型/折返型 DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动滑台的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAS4 ● ：直线型 DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAS4 ● ：折返型 DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动滑台的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAS6 ● ：直线型/折返型 AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAS6 ● ：直线型/折返型 AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动滑台的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAS6 ● ：直线型/折返型 DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAS6 ● ：直线型/折返型 DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动滑台的最小移动量设定为0.01mm时的数值。

110



EAC4 ● ：直线型 AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：直线型 AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：折返型 AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：折返型 AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：直线型 DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时

定位 ● 距离―定位时间 定位 ● 距离―定位时间
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EAC4 ● ：直线型 DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：折返型 DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：折返型 DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC6 ● ：直线型/折返型 AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC6 ● ：直线型/折返型 AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC6 ● ：直线型/折返型 DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC6 ● ：直线型/折返型 DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：直线型 带轴导轨（外壳） AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：直线型 带轴导轨（外壳） AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：折返型 带轴导轨（外壳） AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：折返型 带轴导轨（外壳） AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：直线型 带轴导轨（外壳） DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：直线型 带轴导轨（外壳） DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC4 ● ：折返型 带轴导轨（外壳） DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC4 ● ：折返型 带轴导轨（外壳） DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC6 ● ：直线型/折返型 带轴导轨（外壳） AC电源输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时

定位 ● 距离―定位时间 定位 ● 距离―定位时间
1.6

1.4

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

100 200 3000
0

0kg
15kg
30kg

搬运质量

定
位
时
间
［

s］

定位距离［mm］

1.6

1.4

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

100 200 3000
0

0kg
6.5kg
13kg

搬运质量

定
位
时
间
［

s］

定位距离［mm］

定位 ● 距离―运行速度 定位 ● 距离―运行速度

100 200 3000

700

600

500

400

200

100

300

100 200 3000
0

70

60

50

40

30

10

20

0

0kg
15kg
30kg

搬运质量

运
行
速
度
［

m
m

/s
］

定位距离［mm］

运
行
速
度
［

kH
z］

100 200 3000

700

600

500

400

200

100

300

100 200 3000
0

70

60

50

40

30

10

20

0

0kg
6.5kg
13kg

搬运质量

运
行
速
度
［

m
m

/s
］

定位距离［mm］

运
行
速
度
［

kH
z］

定位 ● 距离―加速度 定位 ● 距离―加速度

100 200 3000

20

18

16

14

2

12

10

8

6

4

0

0.71

0.63

0.56

0.5

0.83

1.0

1.25

1.67

5.0

2.5

0

0kg
15kg
30kg

搬运质量

加
速
度
［

m
/s

2 ］

定位距离［mm］

加
减
速
常
数
［

m
s/

kH
z］

100 200 3000

20

18

16

14

2

12

10

8

6

4

0

0.71

0.63

0.56

0.5

0.83

1.0

1.25

1.67

5.0

2.5

0

0kg
6.5kg
13kg

搬运质量

加
速
度
［

m
/s

2 ］

定位距离［mm］

加
减
速
常
数
［

m
s/

kH
z］

EAC6 ● ：直线型/折返型 带轴导轨（外壳） AC电源输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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EAC6 ● ：直线型/折返型 带轴导轨（外壳） DC24V输入　导程：12mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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EAC6 ● ：直线型/折返型 带轴导轨（外壳） DC24V输入　导程：6mm

水平方向 ◇ 安装时 垂直方向 ◇ 安装时
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以 ● 上图表中的运行速度［kHz］、加减速常数［ms/kHz］的数值是电动缸的最小移动量设定为0.01mm时的数值。
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