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Advantech AMAX-5570
CANopen+BLV-R

CiA®、CANopen®是CAN in Automation e.V. 的注册商标。 最后更新 2023年8月

设置手册 CANopen篇

BLV系列 R型

研华科技股份有限公司

CANopen通信连接和简单操作的流程。

AMAX-5570 (软件：CODESYS IDE SP1820)

CANopen
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(1) 实际建构系统时，除了确认构成系统的各机器、设备的规格外，机器设备的使用方式须考虑相对
于额定及性能具备充足的裕度，并采取万一故障时也能将危险减到最低的安全回路等安全对策。

(2) 为了安全地使用系统，请取得构成系统的各机器、设备的手册或使用说明书，并仔细确认「安全
注意事项」、「安全要点」等安全相关注意事项及文件内容。

(3) 系统应符合的规格及法规或规范，请客户自行确认。

(4) 未获东方马达总公司允许，禁止复印、复制、转发本数据之部分或全部内容。

(5) 本数据记载内容，为 2023 年 8月时之最新信息。本数据内容可能因产品改良而未经预告即径行
变更。

(6) 本数据仅记载建立机器通讯连接的步骤，并无记载机器个别操作、设置及配线方式。通讯连接步
骤以外的详细内容，请参阅对象产品的使用说明书。

注意事项
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■适用产品

① HP-5144B 无刷马达 BLV系列 R型 设置、连接篇

② HP-5148B 无刷马达 BLV系列 R型 功能篇

③ HP-5140E Brushless Motor BLV Series R type Driver
CANopen Communication Profile

无刷马达
BLV系列 R型

适用产品和使用说明书

无刷马达 BLV系列 R型

■准备

请准备使用说明书和用户手册。 可至东方马达网站下载。

请根据需要准备相关使用说明书。
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BLVD-KRD

Ethernet电缆线

系统配置图

CODESYS IDE SP1820
MEXE02 Ver.4

AMAX-5570

产品 型号

CPU单元※ AMAX-5570 + CODESYS Control RTE
（Advantech x86 控制器）

CANopen通讯口※ AMAX-5570 build-in
（CAN bus通讯口1）

程序编译软件
CODESYS IDE SP1820

（Advantech PLCopen Library）

通讯电缆 通讯电缆线请使用 CAN-BUS 电缆线

BLV系列 R型 BLVD-KRD

支持软件
MEXE02 Ver.4

※请使用最新版本

无刷马达
BLV系列 R型

通讯电缆线

通讯用电源
⊕

⊖

使用CAN 通讯时，
请务必将连接通讯用电源。

CANopen

请在总线两端连接终端
电阻
（120Ω 1/4 W 以上）
未附属终端电阻

本设置手册是以AMAX-5570为例。

平行轴减速机

※透过Advantech以下商品与配件来启用CODESYS

软件 以及CANopen通讯口。

详情请见『（补充)关于配件』。

     ・AMAX-5570 主机本身即有CAN bus通讯口

     ・AMAX-5580 需加购配件AMAX-5495

      (CANbus PCIe Expansion Module)
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Node-ID： 1 Node-ID： 2

[注意]
・同一网络不能使用同一Node-ID。

无刷马达
BLV系列 R型

AMAX-5570
CANopen Manager

无刷马达
BLV系列 R型

Driver Driver

Node-ID示例

CANopen
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BLV-R驱动器的Node-ID设定

在MEXE02设定BLV-R驱动器的Node-ID。
以下是设定Node-ID 1的例子。

■在MEXE02设定Node-ID

1. 启动MEXE02。
2. 使用USB线，连接PC和BLV-R驱动器。
3. 向BLV-R驱动器，输入电源。
4. 产品选择。

检查产品。
*如果无显示，请再次检查连接和电源。
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BLV-R驱动器的Node-ID设定

设定 Node-ID 1。

※其他设定（显示单位、分辨率等）请依据客户的使用环境来设定。
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BLV-R驱动器的Node-ID设定

将数据写入驱动器。

执行数据的写入

当数据写入完成后，
重新连接电源。
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预先准备

■CAN-BUS 通讯电缆线的连接（CN4）

与AMAX-5570的CAN-BUS通信端子连接。

参考『无刷马达 BLV系列 R型 设置、连接篇』 ，请检查连接。

这是接线连接的示例。

BLVD-KRD
输出入信号连接器（CN4）

AMAX-5570

D＋对应CAN_H

D－对应CAN_L

G对应CAN_GND

使用CAN 通讯时，
请务必将连接通讯用电源。
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获取 EDS 文件

请输入品名并搜索。
BLVD-KRD

您可以从我们的网站下载

https://www.orientalmotor.com.cn/

https://www.orientalmotor.com.cn/
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导入EDS File

打开CODESYS V3.5软件，并汇入EDS檔。(此例软件版本为V3.5 SP18 patch2)

将BLVD-KRD的EDS汇入CODESYS中

* 点击Tools->Device Repository...
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导入EDS File

选择您下载的 『BLVD-KRD_CANopen_V200.eds』。
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导入EDS File

在Device Repositor中会出现BLVD-KRD，这样就代表汇入完成。
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程序项目设置

①

②

开启桌面CODESYS V3.5软件，于CODESYS IDE中创建一个新项目。
(此例软件版本为V3.5 SP18 patch2)

⑤

③

④ 自定义专案
名称

项目存放路
径
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程序项目设置

① 选择实际硬件对应型式
（研华x86控制平台_CDS V3版本 64位）

② 选择PLC编程语言 

③ 成功建立项目

设置Controller单元。
请依据引导设定，进行AMAX控制器的控制。
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程序项目设置

将编程软件(自身计算机)与实际控制器硬件(Run Time Engine)连接。

① 双击

② 点击 Gateway，将自身计算机与AMAX控制器连接。
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程序项目设置

如下设定。

① 一般情况皆用网络(TCP/IP)建立，可用固定之区网IP处
理

此例尚未设定IP(Localhost)

②

② 选择欲连接之控制器硬件
此例控制器同样为WINDOWS系统_ID TAB94OA[00AA]
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程序项目设置

如果可以正常的连接，则如下所示。

② 设备信息

①
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通讯建立

进行CANbus的通信设定。

② 点击 Add Device…。

① 对Device(Advantech Control x86 …)点击右键。
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通讯建立

选择CANbus通讯，建立CANbus。

确认CANbus通信被建立。

① 点击

② 点击 Add Device。
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通讯建立

建立CANopen Manager。

① 对CANbus(CANbus)点击右键。

② 点击 Add Device…。
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通讯建立

点击『CANopen Manager』，建立CANopen Manager。

① 点击

确认CANopen Manager被建立。

② 点击 Add Device。
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通讯建立

在CANopen Manager建立BLVD-KRD装置。

① 对CANopen Manager(CANopen Manager)点击右键。

② 点击 Add Device…。
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通讯建立

建立BLVD-KRD装置。

确认BLVD_KRD被建立。

① 点击 BLVD-KRD。

② 点击 Add Device。
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通讯建立

CANbus通讯参数建立(通讯主站、Baud率)
请双击CANbus（CANbus）。

① 双击

② Baud rate请设定为与BLVD-KRD相同的值。
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通讯建立

CANopen通讯参数建立(Node-ID…等)
请双击CANopen_Manager（CANopen_Manager）。

② 依上述输入check box和数值。

① 双击
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通讯建立

BLVD-KRD通讯参数设定（BLVD-KRD的Node-ID..等）。
请双击BLVD_KRD（BLVD-KRD）。

① 双击

②依上述输入check box和数值。
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通讯建立

CANopen的PDO参数设定。
请点击『PDOs』。

② 位置控制时（Profile Position Mode : pp mode）请选择 『 16#1402:3rd RPDO』和『16#1802:3rd TPDO』。
速度控制时（Profile Velocity Mode : pv mode）请选择 『16#1403:4th RPDO』和 『16#1803:4th TPDO』。

① 点击
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添加Library

添加Library。
点击Library Manager->Add Library，将ADV PLCopen Motion Control CANopen-Orientalmotor加入。

①

②

③

④
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添加Library

加入完成后就可以看到数据库内部FB的说明信息。
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CANopen I/O Mapping

ADV_Generate_Axis_CANopen
生成轴结构与映像输入/输出内存地址。

① 将BLVD_KRD->CANopen I/O Mapping   
中的Address与FB结合。
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轴状态

ADV_Generate_Axis_CANopen
所生成的轴其状态如下，当执行不同FB时就会跳到相对应的轴状态。

ADV_PV_MC_MoveVelocity
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Function Blocks

ADV_MC_Power
MC_Power 设计用来控制电源(“on” or “off”)。

Power on : Enable, bRegulatorOn, bDriveStart = true
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Function Blocks

ADV_PV_MC_MoveVelocity
设定加减数与速度就可以进行速度控制了
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程序设定

① Power ON

② 设定加减数与速
度

③ RUN
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（补充）相关配件

※透过Advantech以下的软件配件来启用CODESYS实时运行核心。

如有进阶SM(SoftMotion)/CNC/TV&WV(Visualization)需求请联系Advantech团队

CODESYS Single License

P/N Description Scope

36OTCDSWRTE0A1 CODESYS Control V3 License RTE SoftPLC

36OTCDSWRTEVA1 CODESYS Control V3 License RTE TV+WV SoftPLC+TV+WV

36OTCDSW00SMA1 CODESYS Control V3 License RTE SM TV+WV SoftPLC+SoftMotion+TV+WV

36OTCDSW0CNCA1 CODESYS Control V3 License RTE SM CNC TV+WV SoftPLC+SoftMotion+CNC+TV+WV
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（补充）相关配件

※透过Advantech以下的硬件配件来启用CANopen通讯口。

■将AMAX-5495添加到AMAX-5580上。

＋
AMAX-5580

AMAX-5495
CANbus PCIe Expansion Modules
（2-Port CAN module）
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修订记录 内容

2023年8月 初版


	幻灯片 1
	幻灯片 2
	幻灯片 3
	幻灯片 4
	幻灯片 5
	幻灯片 6
	幻灯片 7
	幻灯片 8
	幻灯片 9
	幻灯片 10
	幻灯片 11
	幻灯片 12
	幻灯片 13
	幻灯片 14
	幻灯片 15
	幻灯片 16
	幻灯片 17
	幻灯片 18
	幻灯片 19
	幻灯片 20
	幻灯片 21
	幻灯片 22
	幻灯片 23
	幻灯片 24
	幻灯片 25
	幻灯片 26
	幻灯片 27
	幻灯片 28
	幻灯片 29
	幻灯片 30
	幻灯片 31
	幻灯片 32
	幻灯片 33
	幻灯片 34
	幻灯片 35
	幻灯片 36
	幻灯片 37
	幻灯片 38

