
一直以来的问题点

通常都是利用驱动器输出的定位结束信号，来启动
外部机器的运转。

为了缩短整体运转时间，想将启动的时间点提早。
但是，同时也需保证工作物能到达任意坐标。

复合输出功能

通过1个信号来输出两个信号逻辑结合的结果。
在这个示例当中，通过搭配使用USRIO输出，可将3个信号结合。

①D-END1：在指定的运转数据No.运转结束后输出。
②M-ACT0：输出与正在运转中的运转数据No.相对应的M0信号的状态。
③AREA0：当进入到设定的AREA范围里时输出.
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使用AZ系列的复合输出功能
解决
方案

需要在反复运转结束前输出信号

与外部机器连接时，需要比定位结束信号更早输出信号。
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支援软件MEXE02的设定例

①

④

①运转资料

②I/O动作・功能

②

③Direct-OUT 功能选择(DOUT)

③EXT-IN・VIR-IN・USR-OUT功能选择(扩展)

③
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